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	1
	Состояние и номер порта. Номер порта платы можно узнать в диспетчере устройств.

	2
	Режимы работы выводов платы.

I – вывод настроен как цифровой вход

O – как цифровой вывод и может принимать значения 0 или 1
P – установка вывода в режим ШИМ (Широтно-Импульсная Модуляция)

Установка значения – левая кнопка мыши, сброс – правая.

	3
	Текущее значение вывода.

	4
	Значение для режима ШИМ. 

	5
	Входные данные для формирования условия.

Величина, значение и действие – почти любые математические выражения.

При выполнении условия (и если оно включено) происходит выполнение действия.

	6
	Переключатель условий.

	7
	Кнопка включения/выключения условия.

	8
	Добавить новое условие.

	9
	Удалить текущее условие.

	10
	Список и значения переменных-счётчиков.

	11
	Переключатель таймеров. 

	12
	Период таймера.

	13
	Действие, выполняемое с периодом, при включении таймера.

Действие – почти любое математическое выражение.

	14
	Включение/выключение таймера и звука.

	15
	Сохранение данных условий и таймеров.

	16
	Выход.


