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Ãëàâà 3

Äðàéâåðà óñòðîéñòâ

3.1 Äðàéâåð èíòðîñïåêöèè

Ýòîò äðàéâåð ïðåäîñòàâëÿåò èíôîðìàöèþ îáî âñåõ âêëþ÷åííûõ äðàéâå-
ðàõ. Ïîêàçûâàåò èäåíòèôèêàöèîííûé íîìåð (UID), âåðñèþ, ñòàðòîâûé
àäðåñ ðåãèñòðà è êîëè÷åñòâî ðåãèñòðîâ.

Çà ýòèì äðàéâåðîì çàêðåïëåí UID = 0x0000 è îí âñåãäà íàõîäèòñÿ íà
ðåãèñòðå 0x00.

Åñòü äâà âèäà çàïðîñà:

1. Ïîëó÷èòü êîëè÷åñòâî âñåõ äðàéâåðîâ (âêëþ÷àÿ ñàì äðàéâåð èíòðî-
ñïåêöèè)
Çàïèñàòü â ðåãèñòð 0x00 áàéò 0x00, à ïîòîì ïðî÷èòàòü 1 áàéò.

2. Ïîëó÷èòü èíôîðìàöèþ î äðàéâåðå �N
Çàïèñàòü â ðåãèñòð 0x00 áàéò N, à ïîòîì ïðî÷èòàòü 6 áàéò.
Ïîääåðæèâàåòñÿ àâòîèíêðåìåíò íîìåðà äðàéâåðà. Íàïðèìåð åñëè
çàïèñàòü íîìåð 1, à ïîòîì ïðî÷èòàòü 12 áàéò, à íå 6, òî âû ïîëó÷èòå
äàííûå î 1-îì è 2-îì äðàéâåðå. Íî íóæíî îáÿçàòåëüíî ó÷èòûâàòü
ðàçìåð áóôåðà â 60 áàéò è êîëè÷åñòâî äðàéâåðîâ. Ïîïûòêà ïîëó-
÷èòü èíôîðìàöèþ î íåñóùåñòâóþùåì äðàéâåðå ïðèâåäåò ê îøèáêå.

3.2 Äðàéâåðà ìîäåëüíûõ ñåðâîïðèâîäîâ

Ñþäà îòíîñÿòñÿ äâà äðàéâåðà: 0x0030 è 0x0031 èñïîëüçóåìûå íà ïëàò-
ôîðìàõ OR-AVR-M128-S è OR-AVR-M32-D ñîîòâåòñòâåííî. Ïðåäíàçíà-
÷åíèå � âûðàáîòêà ØÈÌ ñèãíàëà äëÿ óïðàâëåíèÿ ìîäåëüíûìè ñåðâî-
ïðèâîäàìè.

ØÈÌ ñèãíàë èìååò ñëåäóþùèå õàðàêòåðèñòèêè:

5



• Ïåðèîä � 20 ìñ

• Äëèòåëüíîñòü ñèãíàëà � îò 500 äî 2500 ìêñ

3.3 Äðàéâåð ïîðòîâ Ââîäà/Âûâîäà

3.4 Äðàéâåð óïðàâëåíèÿ ìîòîðàìè

Åñòü òîëüêî íà ïëàòôîðìå OR-AVR-M32-D.

3.5 Äðàéâåð ÀÖÏ

3.6 Äðàéâåð SPI
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